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Andador motorizado

Puede verse un video de esta
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https://www.youtube.com/watchev=_g8zjV
YbXFE
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Andador motorizado

Se trata de un andador para personas con
dificultades para mantener la marcha o que se
cansan rapidamente. Este modelo permite el uso
normal de un andador pero ademds si el usuario
se cansa o no se siente con fuerzas puede
sentarse y volver a casa en modo eléctrico.

En un acto publico una senora de edad
avanzada que estaba sentada en su andador
me comentaba que no se sentia con fuerzas
para volver a casa.

Aqui es donde surgid la idea.

Necesitamos un andador comercial y un patinete
hoverboard para utilizar los dos motores y la
bateria.

Ademds de dos tarjetas electronicas para
controlar los motores y dos potenciometros
deslizantes para ajustar la velocidad.
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El primer paso consiste en desmontar un
hoverboard.

1.

Ponemos el patin hacia abajo y retiramos los tornillos
guedando toda la electrénica visible.

2.

Debemos sacar las dos ruedas que incorporan el
motor y la bateria.
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3.

Desmontaremos luego la bateria celda por celda
para volver a montarla pero dandole una forma
plana, el objetivo es alojarla bajo el asiento del
andador.

DSC_0121.JPG

4.

Haremos esta operacién cortando el pldstico con un
cuter y con cuidado de no desoldar cables de la
placa electrénica que acompana la bateria.
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5.

Alojaremos la bateria junto con las dos placas
electréonicas de control en una cajita de madera que
situaremos bajo el asiento.

6.

Adjunto el esquema de conexiones. Es recomendable
que contemos con la ayuda de alguna persona con
ciertas nociones de electricidad o electrénica.

EL = Enable (jumpered to 5V)

M = pulse output (not used)

ZF = direction (jumpered to ground)
VR = speedcontrol

12 - 36V 500W
brushless motor
controller

24 or 36 volt battery
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7.

A continuacion muestro donde adquirir estas tarjetas
de control. Necesitaremos 2 ,una para cada motor.

Procesa de SMT, de alta calidad.

12vasev;

de velocidad.

8.

Llegados a este paso recomiendo probar que los dos
motores funcionan, entonces ya pasamos a la etapa
mecdnica.

Vamos a quitar las ruedas del andador para sustituirlas
por los dos motores para ello nos ayudamos de pieza
de fontaneria, ver foto.
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9.

Una vez bien sujetas las ruedas al andador deberia
quedar algo asi.

10.

Para el control de los motores utilizaremos las manetas
de pldstico insertando un potencidometro deslizante
qgue manejaremos con los pulgares.
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11.

También insertamos a cada la un pulsador que nos
permitird la marcha atrds esto corresponde en el
esquema al pin ZF y GND.
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12.
El coste de este producto ha sido;
Un andador nuevo (Queralto) 60€
Un Hoverboard 2° mano 50€
Dos placas electrénicas 36€
Dos potencidmetros deslizantes  4€
TOTAL 150€
Podéis ver el video del andador en movimiento en;

https://www.youtube.com/watchev=_g8zjVYbXFE

Precauciones Recomiendo que al principio se use con muy baja
velocidad, ya que hace falta algo de "*mana” para
aprender a pilotarlo.
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