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l. A. Bed.

Puede verse un video explicativo en la
siguiente direccion:
http://www.youtube.com/watch?v=15DKKZc

vHO

Esta obra se publica bajo una
Licencia Creative Commons Atribucién-
NoComercial-Compartirigual 3.0 Unported.
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Debido al aumento de accidentes que trae como
consecuencia la inmovilidad parcial o permanente
de alguna parte del cuerpo y, de acuerdo a las
nuevas innovaciones y alcances de la tecnologia, se
crea un sistema para un uso efectivo de una cama.
Se realiza a partir de un circuito eléctrico controlado
por un programa informatico y desde el cual las
personas con algun tipo de discapacidad fisica
tendran mayor independencia en realizar
actividades muy basicas ya que podran ser
manipuladas desde esta cama inteligente que se ha
disefado. Gracias al circuito electrénico elaborado y
al software previamente instalado en una PC se
controlara al sistema con comandos o instrucciones
especificas, que a través de los mecanismos (voz,
gesticulaciones, desde la misma interfaz); ya
establecidos actuara una vez que la instruccion sea
dada.

A través de un sistema remoto se podréa interactuar
desde distancias cortas hasta distancias muy largas
con solo tener conexidn a Internet lo que beneficiara
en cuestion de comunicacion y alcance del mismo
sistema.

Para personas con discapacidad que precisen de un
sistema de movilizacién de su cama y no pueda ser
realizado por otro medio.

El objeto de esta adaptacion es crear un sistema que
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proporcione un ambiente de comodidad, seguridad
y tener la posibilidad de cambiar su estado de
animo, permitiéndole mejorar en su recuperacion si
es temporal, su inmovilidad o en dado caso de ser
permanente brindar la seguridad de poder ser mas
independiente.

e Relevadores 5 volts, 250 a. 4 pines
e Cable RS/232 (DB9) COMUNICACION SERIAL
e Hembra DB9

e Laptop

e Emisor y receptor de sefial digital

1. Fabricacioén de un circuito
electromecéanico para el control de la
cama

2. Desarrollo de un sistema informatico de
control, que administre las funciones de la
cama (voz, gesticulaciones, sistema
remoto)

3. Disefio de una interfaz grafica que
permita la manipulacién del sistema,
facilitando uso
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Apellidos: HERNANDEZ CERVANTES

Nombre: FRANCISCO JAVIER

Direccion: RICARDO BELL #60 COL. PERALVILLO
Codigo Postal : 06220

Ciudad: DISTRITO FEDERAL

Pais: México

Teléfono: 01 800 55 55 97 86 21

Correo electronico : frh_jac@hotmail.es

Apellidos: GONZALEZ FLORES
Nombre: MARIA ISABEL
Direccion: LA ALPINA #66 INT 2B
Caodigo Postal : 07800

Ciudad: Distrito Federal

Pais: México

Teléfono: 01 800 55 43 98 73 47

Correo electronico : isabel_gonzalez26@hotmail.com
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Galeria de imagenes

Simulacion de una cama articulada para realizar las pruebas.

Entorno de la cama a escala.
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I Circuito electromecanico que ayuda al control de la cama. I

| Motores que simulan en movimiento de la cama una vez dada las instrucciones. |
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Entorno grafico del sistema informatico, desde cual se podra interactuar con dar un
clic en cada boton, con voz y el uso del sistema remoto.

Pruebas para el manejo del sistema con gesticulaciones.
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Boton cabecera que acciona con el sistema de voz (“cabecera”, “aceptar”), asi como
con dar un clic. Especificamente asi funciona el botén “costados” y “pies”.

| ‘FE ¢ |

Logotipo de I.A. BED (“Inteligencia Aplicada a una Cama”) o también denominada
“CAMA INTELIGENTE”.

Pagina 8 de 10

www.recursosbajocoste.es



Hacemos tuyas
nuestras ideas.

Compartelas.

Tecnologia de bajo coste
Adaptaciones elaboradas por usuarios

Recursos de libre acceso

SIMEOLOGIA
@— MOTOR S/
=7= | RELEVADOR INTERRUFTOR
- 4 PATAS 5V
m RELEVADOR INTERRUPTOR
5 PATAS SV

—HH— | eummapor v |
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$ | RresisTENCIA 20, 000 OHIMS |

I Diagrama eléctrico de los componentes que utiliza la cama a escala.
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El hub &5 B conexiondel RS 232

—_
La computadora (laptop) se conecta d ictamene al hub de a l

L J

Le cab ke RS- 232 s& conecta a la hembra de

Finalmente la cama realiza las
funciones que se indiquen

f

La hembra manda comene eEctrica por
medio del cable calibre 22

[ -

El motor recibe &lvoltaje v enciende

N

Elrekvadorde 4 patas ; meile b
corneme & lectrica para encendeme

&

\\ Pelevador S patas y resstenc@m 20

—‘f oo ohms, el mlevador recibe b
- cormente direc ta; enviandosela a

\h resistencia y b regula

Eleliminador proves de coments ekctricaa ______—-+
los motomres imermumpendose en el relevador
&

Diagrama fisico de cada uno de los componentes como interiores y exteriores al
funcionamiento y manejo de la cama a escala y software.
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